PROJEKTO PLANAVIMO FORMA HI WIM)

HM/HT/HB/HD Linijiné ASis

Kliento duomenys

Kompanija: Atsakingas asmuo, tel. Nr.:
Techninis konsultantas: Data:
Pirkimo konsultantas: Projekto pavadinimas:

Kiekis: Periodas:

Pavaros tipas: I:l Dantytas dirzas DRutul. sraigtas Dl Dantratiné pavara I:I Linijinis variklis DPagal skai¢iavimus

Eigos ilgis X [mm]: Pakartojamumas [mm]:

Cikly/val.: Val./per diena: Dieny /per metus:

Kelias | Kelionés Pozicionavimas | Vimax Amax Pauzé Operacijos aprasymas arba neproduktyvus laikas
Nr. atstumas mm] |ty [s] m/s] | [m/s?] tpause [S]

1

2

3

4

5

Viena ir dviguba asis Judancios masés: m =
(ke]
Voot S Judancios masés svorio centras
& =
e\ 7 m::
Xm = [mm]
\ I A [mm]
Kampas A: Zy = [mm]
Viena asis HM/HT Dviguba asis HD (su kietu veziméliy sujungimu)
ISorinés jégos:
/‘“ Fy= [N]
Fy = [N]
” F, = [N]
Atstumas tarp asiy
D mm Jégos perdavimo taskas:
XF = [mm]
. Clve= [mm]
Kampas B: Kampas B: 7 = [mm]
D Veziméliai néra sujungti arba jy jungtis néra standi (pridékite
eskiza ir daugiau informacijos)
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HM/HT/HB/HD Linijiné ASis

Funkcija Standartiné Pasirenkama
Karietélés ilgis: s []E 3 Ot D D MY [JH D! [ et epsaiciavims
Sekanti karietélé: . D.

ckanti karietéle [ ~e [C]aip, lengvas ispletimas 1: KarlKelgrrcellggsllgls

—™" I —
F [ | [ T
Virselio juostele HM-B/HD: I:l N I:l C
Virselio juostelée HM-S/HT: D C D N
Ribinis jungiklis 2: Oa Os Oc o I~
Atstumo matavimo sistema NAD
HS/H-B2: D D D
Atstumo matavimo sistema
A B D E H T R S

Atsune O O Oc O O¢ O Or O
Veleno atrama H-S: D N DTaip, kiekis: D pagal apskaiciavima

Pavaros sgsaja " :
HM-B: O~ [OJpesine  [Kaire

HM-S: [ Tiesiogine [_] Dirzo pavara, deginé [ pirzo pavara, kaire
[Ipirzo pavara, virsus [ pirzo pavara, apagia
HT-B/HB-B: O~ O Jr [Jo [Ju
|:| c4 |:| F4 |:| E%
HT-S: N s v [Or A s
Oc»  Op» O Ocs  Ouw
HT-L: Oc LR 0e Or
[a» R [Oe» o=
HB-R: s [ p*

HD: N [ pesine [] Kaire

Variklio / variklio pavaros D N EI Su variklio adapteriu, tipas: Gamintojas
adapteris H-B/H-S:

E Su Neugart pavary dézés adapteriu, tipas:

Pavaros H-B: E N D Su surinkta pavary déze, tipas:

Pavary dézg:

Q Kampiné pavara (d¢l iSlygiavimo Zr. papildoma lapg)
Su surinkta ﬂjirq déze pagal apskaiciavimus
Pristatymo biisena HD: D Dalinai

. D Surinkta
surinkta
1) Netaikoma HT/HB
2) Norédami gauti daugiau informacijos, zr. uzsakymo koda kataloge ,,Linear Axes and Axis Systems HX*
3) Tik HM040B

4) Su energijos grandine
5) Tik HM120B ir HD4
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HM/HT/HB/HD Linijiné ASis

E HIWIN servo motoras

Stabdis Su variklio stabdZiu D Be variklio stabdzio

Enkoderis D|23 bity absol. vienas posiikis Q 23 bit absol. multiposiikis

E HIWIN servo pavara

Sasaja ] EtherCAT CoE ] PROFINET

D Step-direction/+-10 V

I

D Motoro kabelis

Os3m [Jsm Jom [

Enkoderio kabelis

D3m ESm DlOm D

D Prailginimo kabelis ribotuvams

Osm Osm [J7m Qwom [Jism

[] xiti kabeliai

D USB parametrizacijos kabelis D E/A-kabelis D STO-kabelis, 3

E Maitinimo filtras

E Veleno kaklelis

] Verzes Kickis: VPE (10 vnt.)
D Tvirtinimo profiliai Kiekis: VPE (4 vnt.)
E Centravimo rankové Kiekis: VPE (10 vnt.)
D Verzliy dangtelis, 2 m Kiekis: VPE (5 vnt.)
Dangtis pavaros blokui Kiekis: vnt.

Kiekis: vnt.

m
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