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TELESKOPINIŲ PAKROVĖJŲ 

POZICIONIERIUS  

TR 



2 
 

Teleskopinių pakrovėjų pozicionierius TR 

Įrenginio paskirtis - tiksliai nustatyti pakrovėjo poziciją virš transporto priemonės.   

TR teleskopinis biriųjų medžiagų iškrovimo pozicionieriaus konstrukcija iš atraminio rėmo su įvado 

prijungimo flanšu (300mm), centre.  

Rėmo konstrukcija laiko motorizuotą pakrovimo įrenginį su piltuvu apačioje. Pakrovėjas ant 4 ratukų gali 

judėti tik 2 kryptimis  horizontalia plokštuma. 

Piltuve sumontuota nailono šepečių eilė visu įvado kraštu. Šepečiai prispaudžiami ir veikia kaip apsauga nuo 

dulkių. 

 

  

Pakrovėjas gali judėti ne didesniu atstumu kai 2 m atstumu išilgai struktūros. 

 

 Priėmimo anga: 300 mm; 

 Atraminė struktūra iš anglinio plieno, dažyta RL 5010 (geltona) 

spalva; 

 Ant 4 ratukų judantis kūgis su 600 iškrovimo kampu; 

 Iškrovimo anga: 300 mm; 

 Judėjimo ribos:  1000 – 1500 – 2000 mm; 

 Darbo temperatūra: -200 - 500 C; 

 2 jungtukai - ribotuvai. 

Pavara 

Viršutinis rėmas 

Mobilus piltuvas 

Valdymo skyrius 

su nuotolinio 

valdymo funkcija 
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    PRANAŠUMAI 

 Darbų paspartinimas; 

 Maksimalus pozicijos patikslinimas: 1000 mm; 

 Nebereikalingas transporto priemonės tikslus pozicionavimas po 

pakrovėju; 

 Sumažėja į aplinką patenkančių dulkių kiekis. 

 Nuotolinis valdymas; 
 

    PRIEDAI 

    MATMENYS 

Valdymo pultas ir nuotolinis valdymas 

Du ribotuvai 

Eiga 

Bendras svoris 
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